
1 SHODNÁ ZOBRAZENÍ V ROVINÌ 141.8 Shodnosti pøímé a nepøíméVìta 19.a) Pøímou shodnost lze rozlo¾it v sudý poèet osovýh soumìrností, nepøímou shodnost v lihý poèetosovýh soumìrností.b) Slo¾íme-li dvì shodnosti pøímé nebo dvì shodnosti nepøímé, dostaneme shodnost pøí-mou; slo¾íme-li shodnost pøímou a nepøímou, vznikne shodnost nepøímá.Vìta 20 (O urèenosti shodného zobrazení 2). Buïte ABC, KLM dva trojúhelníky; pak exis-tuje jediná shodnost, která pøevádí bod A v bod K, polopøímku AB v polopøímku KL a polorovinuABC v polorovinu KLM .1.9 Grupa shodností v rovinìDoka¾te:1. Slo¾ením (v libovolném poøadí) translae T a rotae R, která není støedovou soumìrností,vznikne rotae tého¾ smyslu i úhlu jako R:2. Slo¾ením dvou translaí vznikne translae nebo identita.3. Slo¾ením translae a støedové soumìrnosti v libovolném poøádku vznikne støedová sou-mìrnost.4. Slo¾ením støedové soumìrnosti S1 se støedem S1 a støedové soumìrnosti S2 se støedemS2 6= S1 vznikne translae T (S1 ! S 02), pøièem¾ úseèka S1S 02 má støed S2. Je-li S1 � S2je S1S2 identita.PØÍKLAD 1.10. Trojúhelník ABC byl pøeveden otoèením daného smyslu se støedem S a úhlemvelikosti ! = 120Æ v trojúhelník A1B1C1, který byl dále pøeveden posunutím T (A1 ! A2) v trojú-helník A2B2C2. Urèete otoèení, které pøevádí pøímo 4ABC v 4A2B2C2.PØÍKLAD 1.11. Je dán rovnostranný trojúhelník ABC: Najdìte v¹ehny shodnosti, které pøe-vádìjí tento trojúhelník do nìho samého. Zkoumejte vlastnosti mno¾iny tìhto shodností spolu soperaí skládání shodností.DEFINICE 9. Mno¾inu G zobrazení nazýváme grupou, má-li tyto vlastnosti:1. Slo¾ením dvou libovolnýh zobrazení z mno¾iny G vznikne opìt zobrazení z mno¾iny G.2. Obsahuje-li mno¾ina G urèité zobrazení, obsahuje i zobrazení k nìmu inverzní.Vìta 21.a) V¹ehny shodnosti v rovinì tvoøí grupu GS.b) V¹ehny pøímé shodnosti tvoøí podgrupu G0S grupy GS.) Mno¾ina v¹eh translaí doplnìná identitou, tvoøí grupu, která je podgrupou grupy pøímýhshodností.d) Mno¾ina v¹eh translaí a støedovýh soumìrností, doplnìná identitou, tvoøí podgrupu grupyG0S.


