
2 SHODNÁ ZOBRAZENÍ V PROSTORU E3 172.3 Dal¹í úlohy na analytiké vyjádøení shodností1. Napi¹te rovnie posunutí v E3; v nìm¾ se bod M = [�2; 3; 1℄ zobrazí na bod M 0 = [5; 0;�4℄:Najdìte souøadnie obrazu bodu A = [1; 1; 1℄ v tomto posunutí. [1℄2. Najdìte souøadnie obrazu bodu B = [1; 2℄ v otoèení v E2 kolem støedu S = [3;�4℄ o úhel� = 420Æ: Napi¹te rovnie této shodnosti. [1℄3. Urèete p; q tak, aby existovala shodnost zobrazujíí body [3; 0℄; [1; 2℄; [�1;�1℄ po øadì na body[1; 4℄; [p; 2℄; [2; q℄: Najdìte samodru¾né body a smìry tohoto zobrazení. [2℄4. Napi¹te rovnie støedové soumìrnosti v E2 podle støedu S = [�4; 5℄: [1℄5. Napi¹te rovnie shodnosti roviny E2; která vznikne slo¾ením tøí osovýh soumìrností s osami orovniíh: x = 0; y = 0; x� 2y = 0: [3℄6. Rotae kolem bodu S = [2; 1℄ v E2 zobrazuje bod A = [1; 1℄ na bod A0: Najdìte souøadniebodu A0; jestli¾e pro úhel rotae � platí � = 23�: [2℄7. Najdìte souøadnie støedu a úhel rotae, která je dána rovniemi: x0 = 35x � 45y + 1; y0 =45x+ 35y � 2: [2℄8. Najdìte rovnie obrazu pøímky p v rotai v E2 kolem støedu S = [�2; 1℄ o úhel � = �6 ; jestli¾ep : x� y + 1 = 0: [3℄


