8 Stejnolehlost

Patti mezi tzv. homotetie, tj. afinni zobrazeni, ktera maji vSechny sméry samod-
ruzné.
Definice 23. BudiZ ddn bod S a redlné c¢islo k (rizné od 0 a 1). Stejnolehlost

H(S; k) se stiedem S a koeficientem k je zobrazent, které kaZdému bodu X roviny

priradi bod X' tak, Ze R
SX' = /-fSAXz.

Poznamka. Stejnolehlost mtizeme definovat i vice popisné: Budiz dan bod S a redlné
c¢islo k (ruzné€ od 0 a 1). Stejnolehlost H(S; k) se stredem S a koeficientem k je
zobrazent, které kazdému bodu X roviny pFitadi bod X' timto zpisobem:

1. Pro X=Sje X =X,
2. Pro X # S je | X'S| = |k| - | X5,
pro k > 0 lezi X' leZi na polopTimce 54)(2 a
pro k < 0 lezi X' lezi na poloprimce opacné k S‘)(z
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Poznamka. Zobrazeni inverzni k stejnolehlosti H(S; ) je stejnolehlost H™1 (S : —> :
K

Zakladni vlastnosti stejnolehlosti H (S, x):
1. Obrazem pfimky je pfimka s ni rovnobézna.
2. Obrazem tusecky AB je tsecka A'B'; |A'B'| = || - |AB.

3. Obrazem polopfimky je polopfimka s ni souhlasné (k > 0) nebo nesouhlasné
(k < 0) rovnobézna .

4. Obrazem thlu ZAV B je thel ZA'V'B’; |Z/A'V'B'| = |/AVB|.

PRIKLAD 8.1. Jsou ddny dva rizné body A, B a redlné ¢islo A # 0, 1. Najdéte na
primce AB bod C tak, aby platilo (ABC) = \.
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8.1 Analytické vyjadreni stejnolehlosti

Rovnice stejnolehlosti H(S;x): H : X' = kX 4+ (1 — k)S.

PRIKLAD 8.2. Napiste rovnice stejnolehlosti afinni roviny Ao, kterd zobrazuje
bod B = [2,0,—1] na bod C = 0,1, 3] a ma koeficient k = —2. Najdéte souradnice
jegiho stredu.

Resent v programu wrMazima:
(%i1) B:[2,0,-1]$ C:[0,1,3]% S:[s1,s2,s3]$

(%i4) H:C-S=-2%(B-S);
(%04) [—s1,1—82,3—353|=[-2(2—51),252, =2 (—s3 — 1)]

(%i5) res:solve(lhs(H)-rhs(H), [s1,s2,s3])[1];

4 1 1
(%h05) [s1= 252 = 153 = ]
(%i6) S:ev(S,res);
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8.2 Skladani stejnolehlosti

Véta 28 (O skladani stejnolehlosti a translace). Zobrazeni sloZené ze stejnolehlosti

— ]. —
H(S; k) a translace X' = X +t je stejnolehlost H (Q; k), kde Q = S + 17t.
— K

Véta 29 (O skladani stejnolehlosti). SloZenim dvou stejnolehlosti H1(S1, k1), Ha(S2, ko)
vznikne

1. IDENTITA, jestlize kiko =1 a S1 = 5o,
2. POSUNUTI, jestlize kika =1 a Sy # So,

3. STEJNOLEHLOST H(S, k) s koeficientem k = K1k, jestliZe kike # 1. Pritom,
pro S1 = Sy je také S = S1 = Sy, pro S1 # Sy lezi bod S na primce S1.55.
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