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Regulárory

Typy regulátorů
Spojité
Diskrétní
Dvoupolohové
Třípolohové
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Ziegler-Nichols metoda kritického zesílení

Postup:
Z PID regulátoru necháme pouze složku P.
Zvyšujeme zesílení kr (r0) na kritickou hodnotu krkrit , při které na
výstupu dosáhneme netlumených kmitů.
Odečteme periodu netlumených kmitů Tkrit .

Michal Šerý Regulátory ver.: 30. září 2015 4 / 6



Ziegler-Nichols metoda kritického zesílení

Nastavení konstant regulátoru pro tvar přenosu:

R(s) = kr (1 +
1

TIs
+ TDs)

kr TI TD
P 0,5krkrit - -
PI 0,45krkrit 0,85Tkrit -
PD 0,4krkrit - 0,05Tkrit
PID 0,6krkrit 0,5Tkrit 0,12Tkrit
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Ziegler-Nichols metoda kritického zesílení

Nastavení konstant regulátoru pro tvar přenosu:

R(s) = r0 +
r−1

s
+ r1s

r0 r−1 r1
P 0,5r0krit - -
PI 0,45r0krit 0,54

r0krit
Tkrit

-
PD 0,4r0krit - 0,02r0krit Tkrit

PID 0,6r0krit 1,2
r0krit
Tkrit

0,075r0krit Tkrit
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